MpupoaHo-matemaTnyku dbakynTet MH®OPMATUKA
YHusep3uTtet y Kparyjesuy

Pagoja lomaHosuha 12, 34000 Kparyjesal, OcHOBHe aKageMcKe cTyauje

Cryamjcku nporpam: OCHOBHE aKafZemcKe cTyavje nHbopmaTmke

Hasus npegmerta: ONTUMU3AUUNOHE METOAE Y PAYYHAPCTBY

Cratyc npegmerta: M360pHM Ha moayny PauyHapcke Hayke

bpoj ECMNB: 5

YcnoB: YnucaH ogrosapajyhu cemecrap;

Lunm npeamerta

OBaj npeameT Mma 3a UW/b Aa CTYAEeHTEe YNO3Ha Ca TEOPUjOM, aArTOpUTMUMa 1 ynoTpebom onTuMmmnsaumje. IMHeapHUM,
HeNnHepaHuMm, LLenobpojHNM, AMHAMUYKUM U MPEXHUM ONTUMMU3ALMOHMUM NpobieMrma, HUXOBUM MOAENOBAHKEM U
MeToAamMa pellaBarba OBUX Npobnema.

Ucxop npegmeta

CTyneHTM cy ocnocob/beHuM aa NpenosHajy u Knacudukyjy npobiema onTummsaumje n pele nx npuMmeHom ogrosapajyhmx
meToge. CTyAeHTU CTMYY NPAKTUYHO UCKYCTBO Y COPTBEPCKOj MMNIEMEHTALMjU ONTUMMN3ALMOHNX TEXHMKA M ocnocobsbaBsajy
Ce 33 pellaBatbe KOHKPETHUX peasiHUX Npobaema onTumm3saumje U3 pasnnynuTnx obnactu.

Caapikaj npeamerta

Teopujcka Hacmasa

Mpobaemu ontumunsaumje - gepuHunymja, ocobnHe n knacmdukaumja.

JNlnHeapHo nporpamuparse. JedmHuumja u npumepn npobiema AMHeapHoOr nporpammpara. OcHose
cumnnekc metoge. Teopuja gyanHoctu. [lyanHa n gsodasHa cumnaekc metoaa. AHaM3a OCET/bUBOCTMU.
LlenobpojHo nporpamuparse. OcobuHe u npumepun. Metoaa rpaHatba M orpaHuyaBakba. Metoga oaceuajyhux
paBHMU.

OnTummsaumja Ha mperkama. TpaHcnopTHY Npobaem. Pacnopehusarbe nocnosa. Mpobaem makcumanHor Toka. MNpobaem
Hajkpaher nyTa.

JuHamunyko nporpamupare. MHOXere naHua matpuua.

HenuHeapHo nporpamupare. Metoae 6e3ycnoBHe onTumusaumje. Metoge ycioBHe onTummU3aLmje.

Mpakmuy4Ha Hacmaea
MpaKTUYHa MMNeMeHTaumja MeToaa obpaheHnx Kpo3 TEOPMjCKY HACTaBy U HKXoBa ynoTpeba y pellaBarby KOHKPETHUX
ONTUMU3ALMOHNX Npobiema.
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Bpoj yacoBa aKTUBHe HacTaBe Teopwujcka HacTaBa: 2 | MpakTuyHa HacTaBga: 2

Metoge nssohera HacTaBe

MpobaemcKku-opujeHTMCaHa HacTaBa, NPaKTUYHA HACcTaBa, CaMOCTaIHM Pag CTYAeHaTa, KoHcyaTaumje. KombuHaumja KnacuuHe
HacTaBe ca e-yyerbeM U y3 ogrosapajyhy autepatypy.

MpaKTMuyHa HacTasa ce 06assba y BUAY N1abBOPATOPMJCKMX BEXKOM Y pauyHaPCKMM YUMOHULLAMA, Ha KOJUMA CTYAEHTU
CamoCTasIHO MM y3 nomoh acucTeHaTa pelwasajy peanHe npobaeme M3 06aacTm onTumusaumje.

OueHa 3Hara (MaKcumanHm 6poj noeHa 100)

NpegucnutHe o6aBese 70 noeHa 3aBpLWwHM UcNUt 30 noeHa
AKTUBHOCT Y TOKY Npejasama 4 YCMEHU ncnut 30
KOJIOKBUjyMU 40

Tecrt 26




