MpupoaHo-matemaTnyku dbakynTet MH®OPMATUKA
YHusep3uTtet y Kparyjesuy

Pagoja lomaHosuha 12, 34000 Kparyjesal, OcHOBHe aKageMcKe cTyauje

Cryamjcku nporpam: OCHOBHE aKafemcKe cTyavje nHbopmaTmke

Hasus npegmerta: ONTUMU3AUUNOHE METOAE Y PAYYHAPCTBY

CraTtyc npegmeta: M360pHM Ha CBUM MOAYIMMA OCHOBHUX aKafeMCKUX cTyanja uHbopmaTmKe

Bbpoj ECMNB: 7

Ycnos: YnucaH ogrosapajyhu cemecrap;

LUunm npeamerta

OBaj npeameT MMma 3a UW/b Aa CTYAEeHTe YNO3Ha Ca TEOPUjOM, aAropuTMUMa 1 ynotpebom onTummnsaumje. IMHeapHUMm,
HeNnHepaHuMm, LLenobpojHNM, AMHAMUYKUM U MPEXHUM ONTUMMU3ALMOHMM NPobieMrma, HUXOBUM MOAEN0BaHKEM U
MeToJama pellaBarba 0BMX npobaema.

Ucxop npeamera

CryneHTu cy ocnocobsbeHu ga npenosHajy 1 knacnduryjy npobaema ontummsaumje u pewe ux npumeHom ogrosapajyhux
meTtoge. CTyAeHTU CTUYY NPAKTUYHO UCKYCTBO Y COGTBEPCKOj MMMNAEMEHTALM|U ONTUMMU3ALLMOHNX TEXHWUKA M ocnocobsbasajy
Ce 33 pellaBakbe KOHKPETHUX peasHux npobaema onTummnsaumje ns pasnnuntTux obnactu.

Capp:kaj npeameTa

Teopujcka Hacmasa

Mpobaemu onTumunsaumje - aepuHunLmja, ocobuHe n Knacudukaumja.

JlnHeapHo nporpamupare. JedmHuumja u npumepn npobaema nnHeapHor nporpammpara. OcHose
cumnnekc metoge. Teopuja gyanHoctu. lyanHa n gsodasHa cumnaekc metoaa. AHann3a OCeT/bUBOCTU.
LenobpojHo nporpamupatrbe. OcobuHe n npumepun. Metoaa rpaHarba M orpaHuMyaBarba. MeTtoaa oaceuajyhux
paBHMU.

OnTumusaLmja Ha mpexkama. TpaHcnopTHM Npobaem. Pacnopehusarse nociosa. NMpobaem makcumanHor Toka. NMpobaem
Hajkpaher nyTa.

AnHamunuko nporpamupame. MHOXeHe naHua maTpuua.

HenuHeapHo nporpamupare. Metoae 6e3ycnoBHe onTumusaumje. Metoge ycnoBHe onTummU3aLmje.

lMpakmuyHa Hacmasa
MpakTMYHa MMNeMeHTaumja metToaa obpaheHnx Kpo3 TEOPMjCKY HACTaBy U HKx0Ba ynoTpeba y pellaBarby KOHKPETHUX
ONTUMM3ALMOHUNX Npobiema.
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Bpoj yacoBa aKTUBHe HacTaBe Teopwujcka HacTaBa: 2 | MNpaKTUyHa HacTaBa: 2

Metoge nssohera HacTaBe

MpobaemcKkn-opujeHTMCaHa HacTaBa, NPaKTUYHa HacTaBa, CaMoCTa/HU paj CTyAeHaTa, KoHcyaTaumje. KombuHaumja KnacuuHe
HacTaBe ca e-yderbem U y3 ogrosapajyhy nutepatypy.

MpaKTM4YHa HacTaBa ce 06aB/ba y BMAY NabOPaTOPMjCKMX BEKOM Y PadyHAPCKMM YYMOHML,AMA, Ha KOjUMa CTYAEHTH
CamoCTasIHO UM y3 nomoh acucTeHaTa pelasajy peanHe npobaeme M3 06aacTm onTumusaumje.

OueHa 3Hara (MaKcumanHm 6poj noeHa 100)

MNpepgucnutHe obasese 70 noeHa 3aBpLUIHM UCNUT 30 noeHa
AKTMBHOCT Y TOKY NpeAaBatba 4 YCMEHMU NcnuT 30
KONOKBUjyMU 40

Tect 26




