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Roboti

Magacin postanske sluzbe koristi 2 robota za rukovanje paketima. Postoje samo jedna vrata za ulazak i izlazak
iz magacina. Jedan od robota sluzi za unos paketa, a drugi za iznoSenje paketa iz magacina. Kada jedan od
robota ude u magacin za paket (bilo za unos ili iznoSenje) drugi robot ne moze uéi u magacin dok robot koji je
unutra ne izade iz magacina. Nakon unosa/iznosa jednog paketa, roboti prelaze na rukovanje sa sledeéim. Za
svaki od robota se definidu slede¢a vremena(u minutima):

e Vreme prilaska/odlaska izmedu startne tacke robota do ulaza u magacin;
e Vreme koje robot provede u magacinu (za svaki paket je isto);
e Vreme utovara/istovara paketa u startnoj tacki - vreme pretovara paketa;

Potrebno je napisati program roboti.c koji koriséenjem pthread biblioteke simulira rad robota. Glavni pro-
gram pokrede (najmanje) 2 niti koje simuliraju robote. Parametri rada robota (vremena operacija data iznad) se
nalaze u ulaznoj datoteci rp.txt u slede¢em formatu:

UNOSprilazak
UNOShoravak
UNOSpretovar
7:fznospm'lazak
Zlznosboravak
Z'Znospreto’ua'r

Izlaz simulacije predstavljaju 2 tekstualne datoteke, unospaketa.txt i iznospaketa.txt u kojima svaka od
niti (robota) beleze vremena povratka iz magacina, svaka po svom zadatku (jedan robot unosi, a drugi iznosi
pakete). Pretpostaviti da roboti kreéu sa radom u 6 ¢asova ujutru, a da zavrsavaju sa radom nakon kompletiranja
rukovanja poslednjim paketom kada se navrsi 15 casova.

Napomena : svi podaci su prirodni brojevi



