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Cemu sluZi infracrveni senzor?

Meri blizinu izvora svetlosti ili predmeta

Meri ugao izvora svetlosti u odnosu na
senzor

» Meri koje dugme je pritisnuto na Infracrveni Sensor
daljinskom upravljacu

» lzvor svetlosti / daljinski upravlja¢ se moze
podesiti na 1 od 4 kanala. Kod infracrvenog
senzora, mora se navesti koji ¢e se kanal
koristiti. To vam omogucava da koristite
viSe daljinskih upravljaca u istoj sobi

lzvor svetlosti /
daljinski upravljac




Tri nacina rada

» Radi na oko 70 cm (ili 100 blizinskih jedinica)
» Proximity Mode

» Vraca nedefinisani tip jedinice koji se naziva blizina
(ne incaili centimetra)

» Beacon Mode

» Prikazuje smer (ugao) i rastojanje do izvora svetlosti.
Merenje smera nije u stepenima.

» Remote Mode

» Vraca koje je dugme pritisnuto na daljinskom EE']IZ'J Remote

upravljacu
» U ovoj lekciji koristiCemo sva tri

» Blok infracrvenog senzora nalazi se na zutoj
kartici senzora




Zadaci

» Da biste naudili kako se koristi infracrveni senzor, uradi¢ete tri izazova:

» lzazov 1: Napravite daljinski upravljaC za svog robota koji izvrSava razliCite akcije na
osnovu pritiska na dugme na daljinskom upravljacu

» lzazov 2: Srazmerni sledbenik pasa: Robot treba da se pomeri tamo gde odasiljaC
zraka koristi blizinu i smer

» lzazov 3: Testirajte koliko je taCno infracrveni senzor za merenje rastojanja




Saveti i pomoc

Daljinsko Pokrenite razlicite akcije na osnovu toga koji su dugmici
upravljanje | pritiskaju na kanalu 1

Proporciona | Ako se robot nalazi na udaljenosti manjoj od 15 od

Ini svetionika, pomerite se unazad
sledbenik Ako je robot na udaljenosti vecoj od 15 od svetionika,
pasa pomerite se napred

Koristite proporcionalnu kontrolu za podesavanje osnove
upravljanja na "smeru” svetionika

Tacnost lzmerite udaljenost ultrazvukom i izmerite blizinu pomocu
udaljenosti | infracrvenih zraka (koristite Port View na brick-u). Uporedite
merenja za razlicita rastojanja do razli¢itih povrsina.




Resenje: Daljinsko upravljanje
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Resenje: Proporcionalni sledbenik pasa
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Poredenje senzora

Podloga Stvarna Ultrazvuéno Infracrveno
udaljenost | merenje merenje
od
povrsine

Aluminijum 10CM

ska folija

Drceni sto 10CM

Crni papir 10 CM

Staklo 10 CM
Beli papir 10 CM

Uputstva:

1) Drzite svaki senzor za 10
cm dalje od materijala i
proverite ocCitavanje
senzora naPort View

2)  lzaberite reflektujuce i
nereflektujuce povrsine
da biste isprobali

Lekcije:

Ocitavanje infracrvenog
senzora zasniva se na

intenzitetu reflektujuce
svetlosti. Nece biti tacno kao
ultrazvucni senzor u merenju
udaljenosti objekta.
Isprobajte sledece razdaljine.



